
序に換 えて ………………………………………………………………………………………………　iii

第 １ 章 イン トロ ダクショ ン

ー ＭＡＴＬＡＢ とはー ……………………………………………………………………　１

第 ２章　 ＭＡＴＬＡＢの基 本的な操作

－ はじ めて使 う人の ためにー ……………………………………………………　3

2.1　 コ マ ンドウ ィンド ウ （Ｃｏｍｍａｎｄ Window)　　　　　　　　　　　　　　　4

2.２　Launch Pad ウ ィ ンド ウ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　7

2.3　 コ マ ンド履 歴 ウィンドウ （Ｃｏｍｍａｎｄ History)　　　　　　　　　　　　7

2.4　 ワ ークスペー ス(Workspace) ウ ィ ンド ウと

Current Directory ウ ィ ンド ウ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　8

2.５　ＭＡＴＬＡＢ ステー トメント と変 数　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　9

2.6　 行 列 の基本操作　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　9

2.7　 行 列 の基本演算　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　15

2.8　 比 較演 算子 と論 理演算子　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　19

2.9　 出 力 フ ォーマ ット　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　21

2.10　 レ コードデ ータ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　21

第 ３章　 関 数

一基 本的な関 数につい てー ………………………………………………………　24

3.1　 行 列の基本 的関数　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　24

第 ４章　 簡単な行列の適 用例

一 具体例に トライ してみよ うー ………………………………………………　28

4.1　 電 気回路網 への適用　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　28

4.2　 ロ ボットアームの座 標変換　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　30



第 ５ 章　 グ ラ フ ィ ッ ク ス

ー デ ー タ の 視 覚 化 － ……… …… …… ………… ……… ………… ……… …………　34

5.1　figure 関 数　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　34

5.2　figure ウ ィ ン ド ウ に お け る テ キ ス ト 制 御　　　　　　　　　　　　　　　　36

5.3　2 次 元 グ ラ フ ィ ッ ク ス　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　39

5.4　3 次 元 グ ラ フ ィ ッ ク ス　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　44

5.5　 複 数 グ ラ フ の 描 画 制 御(subplot コ マ ン ド ）　　　　　　　　　　　　　48

5.6　 ビ ュ ー ポ イ ン ト の 制 御　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　49

第 ６ 章　Handle Graphics

－ き め 細 や か な グ ラ フ ィ ッ ク ス の た め に ー … ……… ……… ……… ……　52

6.1　 プ ロ パ テ ィ エ デ ィ タ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　52

第 ７ 章　 デ ー タ と フ ァ イ ル

ー 上 手 に 管 理 し ， ス ム ー ズ に 使 う ー … ………… …… ……… ………… ……　57

7.1　 デ ー タ 管 理　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　57

7.２　Command Space の メ モ リ 管 理 （“Out of Memory ” 対 処 法 ） 58

ﾌ.3　 フ ァ イ ル 管 理　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　60

7.4　 フ ァ イ ルI/0　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　62

第 ８ 章　 ス ク リ プ ト フ ァ イ ル

ー ＭＡＴＬＡＢ プ ロ グ ラ ミ ン グ ー …… ………… ……… ……… ……… …………　67

8.1　 ス ク リ プ ト Ｍ －フ ァ イ ル　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　67

8.２　 Ｍ ＡＴＬＡＢ の 制 御 構 造　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　73

8.3　 関 数 Ｍ －フ ァ イ ル　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　84

第 ９ 章　 微 分 ・ 積 分 ……… ……… ……… ……… ……… ………… ……… …… ……… …………　92

9.1　 微 分　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　92

9.2　 積 分　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　95

第10 章　 微 分 方 程 式 … ……… ……… ……… ……… ……… ……… ……… ………… …………　98

10.1　Runge-Kutta 法　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 98

10.2　 Ｍ ＡＴＬＡＢ で の 微 分 方 程 式 関 数　　　　　　　　　　　　　　　　　　　99

10.3　0de フ ァ イル　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　102

第11 章　Simulink …………………………………………………………………………………　106

11.1　Simulinkブロックライブラリ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　106

11.2　 波 形の観測　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　110

11.3　 モ デ ルへ の適 用　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　114

第12 章　 制御理論 （古典制 御）への適 用

－ システム設計 にトラ イしてみよ うー …………………………………　124

12.1　 各 種基本 要素の過 渡応答 と周波 数応答　　　　　　　　　　　　　　124

12.2　 コ マ ンドリフ ァレンス　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　124

12.3　 過 渡応 答 （インディシ ャル応 答）特性　　　　　　　　　　　　　　127

12.4　 周 波 数応答特性　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　132

12.5　 ブ ロ ッ ク線図 の簡単化　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　144

12.6　 フ ルビ ッツの判 定法　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　148

12.7　 電 気 回路へ の応 用　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　150

第13 章　 デ ータ解 析

一 統計学基 礎－ …………………………………………………………………　154

13.1　 統 計的手 法　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　154

第14 章　 デ ータファ イルの共有化 …………………………………………………………　162

14.1　Microsoft Excel と の デ ータファ イル共 有　　　　　　　　　　　　　　162

第15 章　 Ｃ-Ｍｅｘファイル

ー ユ ーザ ー作 成プロ グラムに トライー …………………………………　171

15.1　C-Mex フ ァ イルのセ ットア ップ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　171

15.2　C-Mex プ ロ グラ ミング　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　173

15.3　C-Mex プ ロ グラムの概 要　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　174

15.4　 引 数の型チ ェッ ク　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　177

15.5　 ＭＡＴＬＡＢエ ンジ ン　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　180

15.6　 ＭＡＴ ファ イルへ のア クセス　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　187



第 １６章　 ＡｃtiｖｅＸ活 用

－ デ ータリン クを便利に使 うー ………………………………………　196

16.1　Active Ｘ イ ン ターフェー ス　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　196

16.2　ＤＤＥ イン ターフェ ース　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　204

Appendix……………………………………………………………………………………　213

関 数 のメ インカテゴリ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　213

Simulink ブ ロ ックラ イブ ラリ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　214

Sources ラ イブ ラリブロ ッ ク　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　215

Discrete ラ イブ ラリブ ロ ック　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　216

Continuous ラ イブ ラリブロ ック　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　216

Math ラ イブ ラリ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　217

Function  &  Tables ラ イブ ラリ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　２１９

Nonlinear ラ イブ ラリ ブロ ック　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　220

Signals &  Systems ラ イブ ラリブ ロ ック　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　221

C-Mex ク イ ックリフ ァレ ンス

ヘ ッダフ ァイルの種類　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　223

ヘ ッ ダフ ァイル ＭＡＴＲＩＸ．Ｈ

定 数定義

mxClassID  (enum 型 ）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　223

行 列 チ ェッ ク関数　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　224

ActiveX 関 連 コマ ンド　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　226

DDE 関 数-- 覧　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　226

索 引 ………………………………………………………………………………………………………　227


	page1
	page2
	page3

